Zatgceznik nr 1 do uchwaty nr 272 Senatu Politechniki Opolskiej z dnia 31.05.2023 r.

KARTA PROGRAMU STUDIOW !

Nazwa programu studidéw (kierunku studidow): Automatyka i Robotyka

Nazwa wydziatu: Wydziat Elektrotechniki, Automatyki i Informatyki

poziom studiéw (I stopnia / II stopnia /
jednolite studia magisterskie)

I stopnia

profil studiéw (ogdlnoakademicki /
praktyczny)

ogdlnoakademicki

forma studiow stacjonarne
(stacjonarne / niestacjonarne)
program studiow obowigzuje od roku 2023/2024

akademickiego

data i numer uchwaty Senatu przyjmujacej
program studiéw 2

data i numer uchwaty Senatu przyjmujacej
kierunkowe efekty uczenia sie 3

dyscyplina wiodaca (w ramach ktoérej bedzie
uzyskiwana ponad potowa efektéw uczenia
sie) - podac udziat procentowy

Automatyka, elektronika,
elektrotechnika i technologie
kosmiczne - 100%

pozostate dyscypliny — podac udziat
procentowy

czas trwania studiow (w semestrach) 7
taczna liczba punktéw ECTS (w tym praktyki) 210
taczna liczba godzin w planie studiéw (w tym 2710 (160)

praktyki)

wymiar (godzinowy) praktyk zawodowych,
zasady i forma ich odbywania oraz liczba
punktéw ECTS, jaka student musi uzyskaé w
ramach tych praktyk (jesli program studiéw
przewiduje praktyki)

160h (4 tygodnie), 6 ECTS
zasady i formy odbywania
praktyk sg zgodne z punktem
6.3.3 Ksiegi Jakosci
Ksztatcenia PO oraz
Regulaminem praktyk i
Wydziatowymi zasadami
praktyk studenckich

tytut zawodowy otrzymywany przez
absolwenta

inzynier

klasyfikacja ISCED#

Kod:0714

zwigzek z misjq uczelni i jej strategig rozwoju

Ksztatcenie na kierunku
Automatyka i Robotyka jest
zgodne z misjq Politechniki
Opolskiej oraz jej strategig
rozwoju, uchwalong przez
Senat PO.




wymagania wstepne - oczekiwane
kompetencje kandydata (szczegdlnie w
przypadku studiow drugiego stopnia)

Preferowani sg kandydaci o
zainteresowaniach
technicznych, umiejetnosciach
analitycznych oraz
posiadajacy wiedze¢ z zakresu
matematyki, fizyki. Kandydat
powinien réwniez posiadac
umiejetnos¢  rozwigzywania
probleméw i by¢ zorientowany
na prace Ww grupie. Mile
widziane zainteresowania z
zakresu automatyki, robotyki,
mechatroniki, elektroniki.
Kandydat zobowigzany jest do
posiadania kwalifikacji na
poziomie 4 PRK.

zasady rekrutacji (w tym: przedmioty
kwalifikacyjne oraz ustalone dla nich
wspotczynniki wagowe)

Podstawe przyjecia na studia
pierwszego stopnia stanowiq
wyniki egzaminu maturalnego
(dojrzatosci). Kryterium
decydujacym o0 przyjeciu na
studia stacjonarne pierwszego
stopnia jest wartosc
wskaznika rankingowego (R)
obliczanego w oparciu o liczbe
punktéw uzyskanych  na
egzaminie maturalnym
(dojrzatosci).

Przedmioty kwalifikacyjne i
wspotczynniki wagowe: jezyk
obcy nowozytny (waga 0,5);
matematyka, fizyka, chemia,
informatyka (kazdy z wagq
2,0); jezyk polski (waga 0,5).
Szczegotowe warunki i tryb
rekrutacji na studia w
Politechnice  Opolskiej sg
publikowane na stronie
https://rekrutacja.po.edu.pl/.

sposoby weryfikacji zaktadanych efektéow
uczenia sie

Opis sposobu  weryfikacji
efektow uczenia sie dla
kierunku Automatyka i
Robotyka, studia pierwszego
stopnia, przedstawiony jest w
Kartach opisu przedmiotéw
oraz w procedurze PO M-01
dotyczacej oceny i weryfikacji
efektdow uczenia sie.




sumaryczne
wskazniki
charakteryzujgce
program
studiow,
awtym:

taczna liczba punktéw ECTS, ktérg
student uzyskuje w ramach zajec z
bezposrednim udziatem nauczycieli
akademickich lub innych oséb
prowadzgcych zajecia

195

taczna liczba punktow ECTS, ktérg
student uzyskuje w ramach zajec z
zakresu nauk, do ktérych odnoszg sie
efekty uczenia sie dla okreslonego
programu studiéw, poziomu i profilu
studiow

27

dla profilu praktycznego taczna liczba
punktow ECTS przypisanych do zajec
zwigzanych z praktycznym
przygotowaniem zawodowym,
dla profilu ogdlnoakademickiego taczna
liczba punktéw ECTS przypisanych do
zaje¢ zwigzanych z prowadzonymi w
uczelni badaniami naukowymi w
dyscyplinie lub dyscyplinach, do ktérych
przyporzgdkowany jest kierunek studidw

152

liczba punktow ECTS, ktérg student musi
uzyskac¢ w ramach zajec¢ z dziedziny
nauk humanistycznych lub nauk
spotecznych

w przypadku studiéw stacjonarnych I
stopnia lub jednolitych magisterskich
liczba godzin zaje¢ z wychowania
fizycznego

60

liczba punktéw ECTS objetych
programem studiow uzyskiwana w

ramach zaje¢ do wyboru

69

I Karta programu studiéw osobna dla studiéw stacjonarnych i studiow niestacjonarnych (jezeli wystepuja)
2 data i numer uchwaty Senatu uzupetniane przez Dziekana po uchwaleniu programu przez Senat
3 data i numer uchwaty Senatu przyjmujacej program studiow w ktérym uchwalane (zmieniane) byty

efekty uczenia sie

4 nalezy wpisac jeden kod klasyfikacji ISCED

Program studiow zaopiniowany przez organ samorzadu studenckiego.

..... Ma{cu.sa.......'ukv(oa\n%(...................

podpis przedstawiciela
organu samorzgdu studenckiego

06 oU. alp

PRODZIEKAN
ds. dydaktyki
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Zatacznik nr 10 do Ksiegi Jakosci Ksztafcenia

KARTA PROGRAMU STUDIOW !

Nazwa programu studiéw (kierunku studiow): Automatyka i Robotyka

Nazwa wydziatu: Wydziat Elektrotechniki, Automatyki i Informatyki

poziom studiow (I stopnia / II stopnia /
jednolite studia magisterskie)

I stopnia

profil studiéw (ogdlnoakademicki /
praktyczny)

ogdélnoakademicki

forma studiow
(stacjonarne / niestacjonarne)

niestacjonarne

program studidow obowigzuje od roku
akademickiego

2023/2024

data i numer uchwaty Senatu przyjmujacej
program studidw 2

data i numer uchwaty Senatu przyjmujacej
kierunkowe efekty uczenia sie 3

dyscyplina wiodaca (w ramach ktérej bedzie
uzyskiwana ponad potowa efektéw uczenia
sie) — podac udziat procentowy

Automatyka, elektronika,
elektrotechnika i technologie
kosmiczne - 100%

pozostate dyscypliny - podac udziat
procentowy

czas trwania studiow (w semestrach) 8
taczna liczba punktéw ECTS (w tym praktyki) 210
taczna liczba godzin w planie studiow (w tym 1690 (160)

praktyki)

wymiar (godzinowy) praktyk zawodowych,
zasady i forma ich odbywania oraz liczba
punktéw ECTS, jaka student musi uzyskaé w
ramach tych praktyk (jesli program studiow
przewiduje praktyki)

160h (4 tygodnie), 6 ECTS
zasady i formy odbywania
praktyk sq zgodne z punktem
6.3.3 Ksiegi Jakosci Ksztalcenia
PO oraz Regulaminem praktyk i
Wydziatowymi zasadami
praktyk studenckich

tytut zawodowy otrzymywany przez

absolwenta neynier

klasyfikacja ISCED* Kod:0714
Ksztatcenie na kierunku
Automatyka i Robotyka jest

zwigzek z misjg uczelni i jej strategig zgodne z misjq Politechniki

rozwoju Opolskiej oraz jej strategig
rozwoju, uchwalong  przez
Senat PO.

G




wymagania wstepne - oczekiwane
kompetencje kandydata (szczegdlnie w
przypadku studiéw drugiego stopnia)

Preferowani sg kandydaci o
zainteresowaniach

technicznych, umiejetnosciach
analitycznych oraz posiadajacy
wiedze z zakresu matematyki,
fizyki. Kandydat powinien
rowniez posiada¢ umiejetnosc
rozwigzywania problemoéw i by¢
zorientowany na prace w

grupie. Mile widziane
zainteresowania z  zakresu
automatyki, robotyki,
mechatroniki, elektroniki.

Kandydat zobowigzany jest do
posiadania kwalifikacji na
poziomie 4 PRK.

zasady rekrutacji (w tym: przedmioty
kwalifikacyjne oraz ustalone dla nich
wspotczynniki wagowe)

Podstawe przyjecia na studia
pierwszego stopnia stanowig
wyniki egzaminu maturalnego
(dojrzatosci). Kryterium
decydujacym o przyjeciu na
studia stacjonarne pierwszego
stopnia jest wartos¢ wskaznika
rankingowego (R) obliczanego
w oparciu o liczbe punktéw
uzyskanych na egzaminie
maturalnym (dojrzatosci).
Przedmioty kwalifikacyjne i
wspotczynniki wagowe: jezyk
obcy nowozytny (waga 0,5);
matematyka, fizyka, chemia,
informatyka (kazdy z wagq
2,0); jezyk polski (waga 0,5).
Szczegotowe warunki i tryb
rekrutaciji na studia w
Politechnice Opolskiej sq
publikowane na stronie
https://rekrutacja.po.edu.pl/.

sposoby weryfikacji zaktadanych efektéw
uczenia sie

Opis sposobu weryfikacji
efektdbw uczenia sie dla
kierunku Automatyka i
Robotyka, studia pierwszego
stopnia, przedstawiony jest w
Kartach opisu przedmiotow
oraz w procedurze PO M-01
dotyczacej oceny i weryfikacji
efektéw uczenia sie.
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taczna liczba punktéw ECTS, ktorg
student uzyskuje w ramach zajec z
bezposrednim udziatem nauczycieli 195
akademickich lub innych oso6b
prowadzacych zajecia
taczna liczba punktow ECTS, ktorg
student uzyskuje w ramach zajec z
zakresu nauk, do ktérych odnosza sie 27
efekty uczenia sie dla okreslonego
programu studiéw, poziomu i profilu
studiow
dla profilu praktycznego taczna liczba
punktéw ECTS przypisanych do zajec
zwigzanych z praktycznym

SHNISEyCEne przygotowaniem zawodowym,

wskaniid ) dla profilu ogdlnoakademickiego tgczna
charakteryzujace | iczha punktéw ECTS przypisanych do 152
BB AR zaje¢ zwigzanych z prowadzonymi w

studiow, uczelni badaniami naukowymi w

@ W Ly dyscyplinie lub dyscyplinach, do

ktérych przyporzadkowany jest
kierunek studiow

liczba punktow ECTS, ktorg student

musi uzyskac¢ w ramach zajec z -

dziedziny nauk humanistycznych lub
nauk spotecznych

w przypadku studiow stacjonarnych I

stopnia lub jednolitych magisterskich R —
liczba godzin zaje¢ z wychowania FeRy
fizycznego
liczba punktow ECTS objetych
programem studidéw uzyskiwana w 69

ramach zaje¢ do wyboru
1 Karta programu studiéw osobna dla studiéw stacjonarnych i studiow niestacjonarnych (jezeli wystepujq)
2 data i numer uchwaty Senatu uzupetniane przez Dziekana po uchwaleniu programu przez Senat

3 data i numer uchwaty Senatu przyjmujacej program studiow w ktérym uchwalane (zmieniane) byty
efekty uczenia sie

4 nalezy wpisac jeden kod klasyfikacji ISCED

Program studiow zaopiniowany przez organ samorzadu studenckiego.

........ H m&eust&vtomd&

podpis przedstawiciela
organu samorzadu studenckiego

b SHIERRA > R~

ds. dydaktyki
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data, podpis, pieczatka dziekana



Zatgcznik nr 11 do Ksiegi Jakosci Ksztafcenia

Tabela kierunkowych efektow uczenia sie

program studiow (kierunek studiow): Automatyka i Robotyka
poziom studiéw: studia pierwszego stopnia - poziom 6 PRK
profil studiéw: ogdlnoakademicki

symbol

kierunkowych

efektow

uczenia sie

efekty uczenia sie (tresc)

Wiedza

K1 W01

Posiada wiedze w zakresie nauk podstawowych, m. in.
takich jak: matematyka, fizyka, konieczng do
rozwigzywania zadan inzynierskich.

K1_W02

Zna podstawowe zagadnienia z zakresu bezpieczenstwa i
higieny pracy, ekonomii, prawa gospodarczego, zasad
prowadzenia przedsiebiorstwa oraz regulacji zwigzanych
z prawem ochrony witasnosci intelektualnej.

Ki1_WO03

Posiada 0golng wiedze z zakresu nauk humanistycznych i
spotecznych.

K1i_wWo04

Zna i rozumie w zaawansowanym stopniu teorie i
terminologie z zakresu jezyka obcego, umozliwiajacq
postugiwanie sie jezykiem obcym na poziomie B2
Europejskiego Systemu Opisu Ksztatcenia Jezykowego.

K1_WOQ05

Ma zaawansowang wiedze dotyczacq budowy i
programowania systemow komputerowych,
mikroprocesorowych, uktadow programowalnych,
robotow.

K1_WO06

Ma zaawansowana wiedze w zakresie zasad dziatania,
budowy i sterowania systeméw napedowych maszyn i
robotow.

K1_WO07

Posiada zaawansowang wiedze¢ na temat projektowaniaT

budowy uktadéw automatyki i robotyki.
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K1i_W08

Posiada zaawansowang wiedze na temat modelowania
oraz analizy ukfadéw automatyki i robotyki z
wykorzystaniem metod matematycznych.

K1_WO09

Posiada zaawansowang wiedze dotyczaca projektowania,
analizy i syntezy ukfadow regulacji automatycznej.

K1_W10

Posiada wiedze w zakresie sterowania i programowania
robotow oraz wykorzystania w tym celu analizy obrazu.

Ki1_W11

Ma wiedze dotyczacq prowadzenia badan
eksperymentalnych oraz narzedzi niezbgdnych do ich
realizacji.

Ki1_W12

Ma zaawansowang wiedze w zakresie wybranych metod
sztucznej inteligencji oraz ich zastosowan w automatyce i
robotyce.

e



Ki_W13

Posiada wiedze na temat cyklu zycia stosowanych
urzadzen i systemow technicznych.

Ki_W14

Ma wiedze z zakresu nauk pokrewnych takich jak:
elektrotechnika, energoelektronika, elektronika,
metrologia i informatyka.

K1_W15

Ma zaawansowang wiedze z zakresu wykorzystania
narzedzi informatycznych w celach tworzenia
dokumentacji, symulacji, programowania oraz testowania
uktadédw automatyki i robotyki.

Ki1_W16

Ma wiedze 2z zakresu metod pomiaru wielkosci
procesowych dla potrzeb realizacji proceséw sterowania.

K1_W17

Ma zaawansowang wiedze w zakresie projektowania,
konfiguracji i programowania przemystowych systeméw
wymiany danych.

Umiejetnosci

K1i_U01

Potrafi wykorzystywa¢ zdobyta wiedze 2z zakresu
przedmiotdw nauk podstawowych, m.in. takich jak:
matematyka, fizyka, niezbedng do rozwigzywania
zagadnien i problemoéw o charakterze inzynierskim.

K1_U02

Potrafi stosowa¢ w praktyce: zasady ergonomii,
bezpieczeristwa i higieny pracy, prawa ochrony wtasnosci
intelektualnej, prawa gospodarczego oraz dokona¢ oceny
ekonomicznej proponowanych rozwigzan inzynierskich.

K1_UO03

Potrafi dostrzegal aspekty pozatechniczne, systemowe,
$rodowiskowe, spoteczne i etyczne przy formutowaniu,
realizacji i rozwigqzywaniu zadan inzynierskich.

K1_U04

Potrafi postugiwac sie jezykiem obcym na poziomie B2
Europejskiego Systemu Opisu Ksztatcenia Jezykowego.

Kl_U05

Potrafi przeprowadzi¢ modelowanie matematyczne oraz
symulacje uktadow automatyki i robotyki.

K1_U06

Potrafi wykorzystac wiedze z elektroniki,
energoelektroniki, elektrotechniki, metrologii i
informatyki w uktadach automatyki, robotyki i systemach
sterowania.

K1_U07

Potrafi zaproponowaé opis matematyczny uktadéw
automatyki i robotyki.

K1_U08

Potrafi zaprojektowa¢ i zbudowa¢ w  zakresie
podstawowym  uktad lub system = komputerowy,
mikroprocesorowy i programowalny  wykorzystujac
wiasciwe metody i techniki.

K1_U09S

Potrafi programowac urzadzenia komputerowe,
wbudowane, sterowniki programowaine, roboty, systemy
wizyjne i inne urzgdzenia automatyki i robotyki.

K1_U10

Potrafi zaprojektowaé¢, dobra¢ elementy i zbudowac
system sterowania automatyki i robotyki uwzgledniajac
jego parametry.

f~



Ki_U11 Potrafi wykorzystac informatyczne narzedzia inzynierskie
w zakresie projektowania i tworzenia dokumentacji
ukfadédw automatyki i robotyki.

Kl 1312 Potrafi przygotowac i przeprowadzi¢ podstawowe badania
oraz interpretowac uzyskane wyniki.

Ki_U13 Potrafi zastosowac¢ wybrane metody sztucznej inteligencji
do rozwigzywania zadan z zakresu automatyki, robotyki i
sterowania.

Ki U14 Potrafi: samodzielnie i zespotowo realizowaC zadania
inzynierskie; pozyskiwac informacje z literatury, norm,
baz danych i innych 2zrédet, takze w jezyku obcym;
interpretowaé uzyskane wyniki i krytycznie je oceniac,
formutowaé i uzasadnia¢ opinie oraz bra¢ udziat w

dyskusiji.

Ki UlS Potrafi  skonfigurowa¢ elementy skltadowe  sieci
przemystowych i zaprogramowaC proces wymiany
danych.

K1 _U16 Potrafi dobra¢ elementy pomiarowe podstawowych

wielkoéci procesowych oraz wykorzysta¢ ich wyniki w
systemach automatyki i robotyki.

Kompetencje spoteczne

K1_KO01 Jest gotéw do krytycznej oceny swojej wiedzy w zakresie
zagadnien rozwigzywanych samodzielnie i zespotowo
Ki_KO02 Ma S$wiadomos$¢ wptywu realizowanych zadan na

$rodowisko spoteczne i umiejetnos¢ dziatania na rzecz
interesu publicznego.

K1_KO03 Jest gotéw do dziatania w sposob przedsigbiorczy
uwzgledniajac aspekty ekonomiczne realizowanych zadan

K1_KO04 Jest gotow do oceny etycznej swoich decyzji z
poszanowaniem tradycji zawodowej.

K1_KO05 Ma $wiadomos$¢ odpowiedzialnosci za prace wtasng oraz
gotowos¢ podporzadkowania sie zasadom pracy w
zespole i ponoszenia odpowiedzialnosci za wspdlnie
realizowane zadania.

. r e = PRODZIEKAN
Objasnienia ds. dydaktyki
SymbOI efektu walzal drinz. Ma(gw';ulu Z)‘Eill(l.lCKA

- litera K - wyrdznik efektow kierunkowych,

- liczba 1 - studia pierwszego stopnia,

- znak _ (podkresinik),

-litery W, U lub K - oznaczenie kategorii efektéw (W - wiedza, U -
umiejetnosci, K - kompetencje spoteczne),

-01, ... - numer efektu w obrebie danej kategorii, zapisany w postaci
dwoch cyfr

(numery 1-9 nalezy poprzedzi¢ cyfrg 0).
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WyYDZ1A:. ELEKTROTECHNIKI, R
AUTOMATYKI I INFORMATYKI POLITECHNIKA

OPOLSKA

PILANY I PROGRAMY STUDIOW
STUDY PLANS AND PROGRAMMES

KIERUNEK STUDIOW - FIELD OF STUDY

- AUTOMATYKA I ROBOTYKA

- AUTOMATIC CONTROL AND ROBOTICS

Studia stacjonarne
pierwszego stopnia

First Cycle Programme - Full-Time Studies

Politechnika Opolska, 2023 r.



Politechnika Opolska Kierunek studiéw: AUTOMATYKA | ROBOTYKA
Wydzial Elektrotechnikl, Automatyk! | Informatyki Fleld of study: AUTOMATIC CONTROL AND ROBOTICS

CHARAKTERYSTYKA OGOLNA

kierunek studiéw: AUTOMATYKA | ROBOTYKA
profil: OGOLNOAKADEMICKI

nazwa wydziatu: WyDzIAL ELEKTROTECHNIKI, AUTOMATYKI | INFORMATYKI

uchwata Senatu PO z dnia nie podano daty
plan studiow
obowigzuje od roku
akademickiego 2023/2024

Politechnika Opolska
Wydziat Elektrotechniki, Automatyki i Informatyki
Opole 2023 r.




Politechnika Opolska Kierunek studiow: AUTOMATYKA | ROBOTYKA
Wydzial Elektrotechniki, Automatyki | Informatyki Field of study: AUTOMATIC CONTROL AND ROBOTICS

PLAN STUDIOW - STUDY PLAN

POLITECHNIKA OPOLSKA = - | OPOLE UNIVERSITY OF TECHNOLGGY, oy
WYDZIAL ELEKTROTECHNIKI AUTOMATYKI 1 FACULTY«OF ELECTRICAL ENGINEERIN
INFORMATYKI - , AUTOMATIC CONTROL AND INFORMA'HCS
Kierunek studiéw: I - L o | Field of study:
S " % AUTOMATYKA | ROBOTYKA : e AUTOMATIC CONTROL AND ROBOTICS
R 2% STUDIA STACJONARNE PIERWSZEGO STOPNIA — INZYNIERSKIE

 FIRST CYCLE PROGRAMME - FuLL-TIME STUDIES (Engineer’s degree)

Liczba godzin zaje¢ w semestrze; E — egzamin
. st
SEMESTR: 1 (1 Semester) Working time (hours) a semester; E — Exam
Przedmiot w Cc L P S ECTS | TYP
Nr (Practical|(Laboratory -
Subject unit - semester curricular (Lecture) classes) | classes) (Project)|(Seminar)
Wprowadzenie do automatyki i robotyki
1.1 = - . 15 - - - - 1 K
Introduction to automation and robotics
1.2 Programov.vanie i t?chnologie informacyjne 30 _ 30 _ _ 5 K
Programming and information technology
1.3 Bezp|ec.?.ehstwo pracy i ergonomlta 15 _ _ _ _ 1 0
Occupational safety and ergonomics
P e
1.4 rawo. autorskie i gosp'odarcze 30 _ _ - - 2 0
Copyright and economic laws
Zarzadzani - =
15 ar.za zanie projektami 15 - = - 15 3 0
Project management
1.6 A.Igebra liniowa z geometria analityczng 30E 30 _ _ _ 6 P
Linear algebra and analytic geometry
o Tovefike lhvrl
1.7 Geometria i grafi al |nzy‘n|erska . 15 _ 15 _ _ 4 P
Geometry and engineering graphics
Anali temat a
1.8 naliza mja ema yczr-1 30E 30 _ _ _ 6 P
Mathematical analysis

L|czba godzin w semestrze (Number of hours ina 210 120
semester) 30
Razem godzin/ECTS w semestrze (Total hours/ECTS in a 330
semester)
Liczba godzin zaje¢ w semestrze; E — egzamin
. nd
S e C e esomental) Working time (hours) a semester; E — Exam
Przedmiot w = P S |ECTS|TYP
Nr
Subject unit — semester curricular (Lecture) (Gracticall(Cahoraion (Project)|(Seminar)
classes) | classes)
Automatyka przemystowa | - Uktady
kombinatoryczne i sekwencyjne
. Industrial automation | - Combinatorial and L - 0 - " ¥ K
sequential circuits
Podst tyki i ji j
22 odstawy automatyki i regulacn automatyc.:znej | 15E 15 30 - " 5 K
Fundamentals of automation and automatic control |




Politechnika Opolska Kierunek studiéw: AUTOMATYKA | ROBOTYKA
Wyadzial Elektrotechniki, Automatyki | Informatyki Field of study: AUTOMATIC CONTROL AND ROBOTICS

Bezpieczenstwo uzytkowania urzadzen

2.3 |elektrycznych 15 - - - - 1 K
Safety of electrical devices
24 Elementy elektroniczne 15 _ 15 _ _ 2 K

Electronic devices
Programowanie ||
Programming |l

2.6 Elektr?techml.(a | 30 30 15 _ _ 5 K
Electrical engineering |

Matematyka w automatyce i robotyce

2.5 15 - 30 - - 3 K

: 1 - - - 3 P
i Mathematics in automatic control and robotics SE i
2.8 Sta{ystyka i wprowadzer‘ue do mgtro|ogli 15 15 _ _ 2 2 P
Statistical methods and introduction to metrology
Fizyka |
2 1 = = .. P
28 Physics | i * 8

Llcza godzin w semestrz (Number of hou I a = 195 ‘ ‘ 210
|semester) 30
Razem godzin/ECTS w semestrze (Total hours/ECTS in a 405
semester)
Liczba godzin zajgé w semestrze; E - egzamin
. d
REMESTR: 3 (3=Semester) Working time (hours) a semester; E — Exam
Przedmiot w CloslEE L P S |ECTS|TYP
NE Subject unit - semester curricular (Lecture) (Z'::su::)l (L:'::;?:)ry (Project)|(Seminar)
Automatyka przemystowa |l - Jezyki programowania
PLC
i Industrial automation Il - PLC programming L - % = = . &
languages
3.2 Metro!ogia elektryczna 30 _ 30 _ _ 4 K
Electrical metrology
3.3 Ukiady elektn.)n.lczne analo'goyve l.cyfrowe 15 _ 30 15 _ 4 K
Analog and digital electronic circuits
3.4 Elektr.otechnllfa I . 30E 30 _ _ _ 6 K
Electrical engineering ||
Projektowanie uktadéw zasilania systemow
3.5 auto.ma'tykl przemystowej . : 15 . = 30 % 3 K
Designing power supply systems for industrial
automation
Modelowanie i identyfikacja
- Modeling and identification E - - %0 - ¢ K
Fizyka Il
3.7 Physics I 15E - 15 - - 3 P

N Semestrze

semester,

% 30

i
il

§ IF 1l il He

Liczba godzin w semestrze (Number of hours in a 150 270 (w tym 60 godz. obleralne)

semester) 30
Razem godzin/ECTS w semestrze (Total hours/ECTS in a 420

semester)




Politechnika Opolska
Wydziat Elektrotechnlki, Automatyki i Informatyki

Kierunek studiéw: AUTOMATYKA | ROBOTYKA
Field of study: AUTOMATIC CONTROL AND ROBOTICS

Liczba godzin zajeé w semestrze; E — egzamin

. th

S sy Working time (hours) a semester; E — Exam

Przedmiot w (A T P S |ECTS|TYP
Nr - (Practical|(Laboratory :
Subject unit — semester curricular (Lecture) classes) | classes) (Project) (Semmar)r

Automatyka przemystowa Il - Programowanie

4.1 |sterownikéw PLC 30 - - 30 - 4 K
Industrial automation Il - PLC programming

42 Pomiary wielko$ci procesowych 30E N 15 e _ 4 K
Process measurements
Podstawy automatyki i regulacji automatycznej I|

4.3 |Fundamentals of automation and automatic control 15 - - 30 - 4 K
Il

44 Pod.stawy rr?lkrokontroleréw 30E _ 30 15 _ 7 K
Basics of microcontrollers

45 Przetworniki elgktromechamczne I 30 15 a _ N 4 K
Electromechanical converters |

4.6 Robot.yka |- }fmema.tyka i programowa?nie robotéw 30 15 _ _ _ 4 K
Robotics | - Kinematics and programming of robots

47 Energoelektronllka | 30 _ _ _ _ 2 K
Power electronics |

Przedmioty obleralne = wyn

onal units = c

ch gozinw mte Nber of hours in 195
semester) 20
Razem godzin/ECTS w semestrze (Total hours/ECTS in a 405
semester)
Liczba godzin zaje¢ w semestrze; E - egzamin
. th
SEMESTR: 5 (5" Semester) Working time (hours) a semester; E = Exam
Przedmiot w Cc L P S ECTS | TYP
N
J Subject unit — semester curricular (Lecture) (;:;cst:;a)' (L:;:;aet:)ry (Project)|(Seminar)
Automatyka przemystowa |V - Sterowanie
procesami technologicznymi
: - - 30 - 4
i Industrial automation IV - Process control HE b
technology
Podstawy automatyki i regulacji automatycznej IlI
5.2 |[Fundamentals of automation and automatic control | 15E - - 30 - 4 K
]
5.3 Sze.regowe ma.glstrale przemysiow? 15 _ _ 30 a 3 K
Serial communication protocols for industry
5.4 Energoelektron'lka 1l _ _ 30 _ _ 2 K
Power electronics |l
5.5 Przetworniki eI?ktromechanlczne ] _ _ 30 _ _ 2 K
Electromechanical converters |
Robotyka Il - Dynamika i sterowanie robotéw
| - 30 - - 4
- Robotics Il - Dynamics and control of robots HE i
5.7 Symulacja k.ompu.terowa ukIa'déw robotyki 30 . B 15 _ 3 K
Computer simulation of robotics systems




Kierunek studiéw: AUTOMATYKA | ROBOTYKA

Poiitechnika Opolska
Field of study: AUTOMATIC CONTROL AND ROBOTICS

Wydzial Elektrotechniki, Automatyki i Informatyki

jorytmy sterowani

jautomal
|Przedmiot wybie | |Stosowanlie

Imikrokontrolerow w robotyce i
Elect! COUrst pplication of microcontrollers ir |

sdmioty obieral. wymaagana liczba

optional unit -"'lunlgl'i_l{ll~1~‘ EC1S In a semestel
| 2igniianguag: ”

Llczba godzm w semestrze (Number of hours in a

semester)

Razem godzin/ECTS w semestrze (Total hours/ECTS in a

semester)

Liczba godzin zaje¢ w semestrze; E — egzamin
. h
SEMER 1126 (62 Sempster) ing time (hours) a semester; E - Exam
ECTS | TYP

n Przedmiot ““—nn

Practical (Laboratory
Subject unit — semester curricular (Lectur (Seminar)

Automatyka przemysfowa V - Przemystowe systemy
sterowania
Industrial automation V - Industrial control systems
Przedmioty obieralne — wymaae lel | liczba p W semest
ntional uni C ‘|,.|~|n|] - Q| emest
wybieralny Ill - Inteligentne system: |
|Ste
| tive course |1l - Intelligent.c
| dmiot wybieralny Il - Metody
'l (ellgenc
"HI ClIV Ou | A rtif | intell ger { !x'.l;ul~‘-l:
j'l radmiot wv| i v 1V eci przemystow
‘ om: "T"
lautomatic
|Przedmiot wybieralny |V - Systemy transmisii
|danych w automat

1ISMISSION SySiems IC

edamiot wybleralny Vv MIKrop

ICy|ne | internet RzZeczy

Application mic

I" redmio
rozp
=




Politechnika Opolska Kierunek studiow: AUTOMATYKA | ROBOTYKA
Wydzial Elektrotechniki, Automatyki i Informatyki Field of study: AUTOMATIC CONTROL AND ROBOTICS

alny V| RoObotyke H Systemy.
irzetwarzani:
Robotl ||

ysStem:

UK
ySstem:

Przedmioty obieraln: wymagana liczba

otional units — compulsory ECT:

8ZVK ObCV |
‘-[> ZyK ODC) AREAN 3 Jid = | | o1 W
= : f () | UW

|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|

6.8 ;
relqn i I‘.(l.7!|r|_|3 0

30 f l
Liczba godzin w semestrze (Number of hours in a m 210 (w tym 30 godz. obieralne)
semester)
Razem godzin/ECTS w semestrze (Total hours/ECTS in a 375
semester)

SEMESTR, 7 (" Somesto R L L
[ P A T T T T - O e O e 0 e
IR eV iy e e

74 [Zaawansowane algorytmy sterowania ﬂ
Advanced control algorithms
Sztuczna inteligencja w sterowaniu procesem
Anificial intelligence in process control n

Przedmioty pleralne '.'A,‘qul.'_'-:.|n| ';I‘[z}g; a D
iptional unit ompulso 1»:;.'7 (S in
|Przedmiot wybieralny VIII'= Implementacja sztuczne i
'|"ll ligenc|i'w robotach humanoidalnycr
=lect| our /Il - Artificial intellige
ll NOIQ rodbot :
‘edmiot wyblerainy “Ii Viechanizmy LUCZI
]

linteligencji w interakcji maszyn FOWif

rtificial intelligence in humar
‘tn,.-”l 1 :‘”“.I\

JUrsH r-pased industrial
autom: e} vsiem:.

1' redmiot wybieralny. IX PLC w technice |

il

godziny niekontaktow

||4|7|‘ minal ! I;

plomowa InzZyniersk

i
L [Seminarium dyplomowsé
;
[ [ godziny niekontaktow in-contact hou

I g TR
‘| naineering diploma th

Liczba godzin w semestrze (Number of hours in a 75 105 (w tym 75 godz. obieralne)
semester)

Razem godzin/ECTS w semestrze (Total hours/ECTS in a 180
semester)




‘Politechnika Opolska
Wydzlal Elektrotechnlkl, Automatykl | Informatyki

Kierunek studiéw: AUTOMATYKA | ROBOTYKA
Fleld of study: AUTOMATIC CONTROL AND ROBOTICS

PLAN STUDIOW RAZEM (TOTAL STUDY PLAN)

ECTS

t.gcznie godzin kontaktowych/ECTS w planie studiéw

Total contact hours/ECTS in study plan

2550

210

STATYSTYKA PROGRAMU KSZTALCENIA

Typ Przedmioty - p. ECTS razem wg planu udzial

o) Ogdlne 6 2.86 %

Ow Ogélne wybieralne 10 4,76 %
P Podstawowe 27 12.86 %
K Kierunkowe 108 51.43 %
Kw Kierunkowe wybieralne 59 28.10 %
tacznie: 210 100.00 %

Politechnika Opolska
Wydziat Elektrotechniki, Automatyki i Informatyki
Opole 2023 r.

drinz

PRODZ] EKAN
ds. dydaktykj

Malgor-arg 7 YOARLICK 4



\
WyDziAt ELEKTROTECHNIKI, R
AUTOMATYKI I INFORMATYKI POLITECHNIKA

OPOLSKA

P1LANY I PROGRAMY STUDIOW
STUDY PLANS AND PROGRAMMES

KIERUNEK STUDIOW - FIELD OF STUDY

- AUTOMATYKA I ROBOTYKA

- AUTOMATIC CONTROL AND ROBOTICS

Studia niestacjonarne
pierwszego stopnia

First Cycle Programme - Part-Time Studies

Politechnika Opolska, 2023 r.
¥ \e_



Politechnika Opoiska Kierunek studiow: AUTOMATYKA | ROBOTYKA
Wydziat Elektrotechniki, Automatyki i Informatykl Fleld of study: AUTOMATIC CONTROL AND ROBOTICS

CHARAKTERYSTYKA OGOLNA

kierunek studiow: AUTOMATYKA | ROBOTYKA
profil: OGOLNOAKADEMICKI

nazwa wydziatu: WybDzIAt ELEKTROTECHNIKI, AUTOMATYKI | INFORMATYKI

uchwata Senatu PO z dnia nie podano daty
plan studiow ,
obowigzuje od roku
akademickiego 2023/2024

niestacjonarne

I-go stopnia

Politechnika Opolska
Wydziat Elektrotechniki, Automatyki i Informatyki
Opole 2023 r.



Politechnika Opolska
Wydzial Elektrotechniki, Automatyki i Informatyki

Kierunek studiéw: AUTOMATYKA | ROBOTYKA
Field of study: AUTOMATIC CONTROL AND ROBOTICS

PLAN STUDIOW - STUDY PLAN

POLITECHNIKA OPOLSKA

OPOLE UNIVERSITY OF TECHNOLOGY

WYDZIAL EEKTROTECHNIKI AUTOMATYKI I FACULTY OF ELECTRICAL ENGINEERIN SO
INFORMATYKI TP ; |AUTOMATIC cONTROL AND INFORMATIcs
Klerunek stuclléw' Flold of study:
: AUTOMATYKA 1 ROBOTYKA AUTOMATIC CONTROL AND ROBOTICS
.":,' #i STUDIA NIESTACJONARNE PIERWSZEGO STOPNIA — INZYNIERSKIE :
FIRST CYCLE PROGRAMME - PART-TIME STUDIES (Engineer’s degree)

Liczba godzin zaje¢ w semestrze; E - egzamin

. st

e e emesier) Working time (hours) a semester; E — Exam

Przedmiot W C L e S ECTS | TYP
Nr (Practical|(Laboratory
Subject unit — semester curricular (Lecture) classes) | classes) (Project)|(Seminar)

Wprowadzenie do automatyki i robotyki

1.1 - - - 10 - - - - 1 K
Introduction to automation and robotics

1.2 Programov.vanie i t?chnolog.ie informacyjne 20 a 15 a a 5 K
Programming and information technology
Bezpieczenstwo uzytkowania urzadzen

1.3 |elektrycznych 10 = = - = 1 K
Safety of electrical devices

1.4 Bezplec?ehstwo pracy i ergonomlé 10 = - - - 1 o
Occupational safety and ergonomics

1.5 Prawo. autorskie i gosp'odarcze 10 o _ = . 2 0
Copyright and economic laws

1.6 Zar?adzanle projektami 10 _ _ _ 10 3 0
Project management
Algebra lini tri li

1.7 'ge a liniowa z geome Tla analityczng 20E 15 a _ _ 6 P
Linear algebra and analytic geometry
G tria i grafika i i

1.8 eometria i grafi a. miy'nlerska : 10 e 10 - _ 4 P
Geometry and engineering graphics
Analiza matemat

1.9 ol Bl 20E 15 - - - 6 | P
Mathematical analys

Liczba godzm w semestrze (Number of hours ina 140 65
semester) 31
Razem godzin/ECTS w semestrze (Total hours/ECTS in a 205
semester)
) o Liczba godzin zaje¢ w semestrze; E — egzamin
eI s\ 2eomesiel) Working time (hours) a semester; E — Exam
Przedmiot W C L P S ECTS | TYP
N
d Subject unit — semester curricular (Lecture) (;r:s‘:::;l (L:lt;:;t:)ry (Project)|(Seminar)
Automatyka przemystowa | - Uktady
kombinatoryczne i sekwencyjne
o Industrial automation | - Combinatorial and - = = = = . K
sequential systems

v



Politechnika Opolska
Wydziat Elektrotechniki, Automatyki i Informatykl

Kierunek studiéw: AUTOMATYKA | ROBOTYKA
Field of study: AUTOMATIC CONTROL AND ROBOTICS

Przadmlc

22 Podstawy automatyki i regulacn automatycl:znej | 10E 10 20 _ _ 5 K

Fundamentals of automation and automatic control |
ktrori

23 Element.y ele .tromczne 10 _ 10 _ - 2 K
Electronic devices

24 Programov'vanle Il 10 - 15 - = 3 K
Programming Il
Matematyka w automatyce i robotyce

2.5 10E 10 - - - 3 P
Mathematics in automatic control and robotics

2.6 Stat?/sfyka i wprowadzer'mie do m?trologii 10 10 _ _ _ 2 P
Statistical methods and introduction to metrology
Fizyka |

2.7 15 10 - - - 3 P
Physics |

Liczba godzin w semest 95 105
semester) 2
Razem godzin/ECTS w semestrze (Total hours/ECTS in a 200
semester)
. rd Liczba godzin zaje¢ w semestrze; E — egzamin
SEMESTR::3 (3" Semester) Working time (hours) a semester; E - Exam
Przedmiot w C|h i P S |ECTS|TYP
N
5 Subject unit - semester curricular (Lecture) (:I:‘s‘:iei‘;l (Lglg:;:t:)ryn(Pro]ect) (Seminar)
Automatyka przemystowa Il - Jezyki programowania
PLC
: - 20 - - 3 K
2 Industrial automation Il - PLC programming "
languages
3.2 Metro!ogla elektryczna 20 - 20 - i " K
Electric metrology
Elekt i
Y L 15 15 15 - - 5 | K
Electrical engineering |
|Modelowanie i identyfikacja
il [Modeling and identification 21E - i .
Fizyka Il
3.5 Physics 10E - 10 - - 3 P

imioty obleralne — Wymz
Optional units

Electrical engineering Il

Liczba godzin w semestrze (Number of hours in a 75 115 (w tym 20 godz. obieralne)
semester) 22
Razem godzin/ECTS w semestrze (Total hours/ECTS in a 190
|semester)
£ s Liczba godzin zajeé w semestrze; E — egzamin
SEMESTR: 4 (4" Semester) Working time (hours) a semester; E - Exam
Przedmiot w Ciam)l 1L P S |ECTS|TYP
o7 Subject unit - semester curricular (Lecture) (;:’s‘::?)l (L;::;a;:)'y (Project)|(Seminar)
41 Uklady elektr?nllczne analo'gowe l'cyfrowe 10 _ 20 10 _ 4 K
Analog and digital electronic circuits
4.2 Elektrotechnika Il 15E 15 _ _ _ 6 K

o



Politechnika Opolska
Wydzlal Elektrotechniki, Automatyki i Informatyki

Kierunek studiow: AUTOMATYKA | ROBOTYKA
Field of study: AUTOMATIC CONTROL AND ROBOTICS

Projektowanie uktadéw zasilania systeméw

43 auto.majtykl przemystowej : : 10 - - 20 _ 3 K
Designing power supply systems for industrial
automation
Automatyka przemystowa lll - Programowanie

4.4 |sterownikéw PLC 20 - - 20 - 4 K
Industrial Automation 11l - PLC programming
Pomi - —

45 omiary wielkosci procesowych 15E o 10 B - 4 K
Process measurements

Liczba godzin w semestrze (Number of hours in a 70 115 (w tym 20 godz. obieralne)
semester) 22
Razem godzin/ECTS w semestrze (Total hours/ECTS in a 185
semester)
Liczba godzin zajeé w semestrze; E - egzamin
. th
SEMESTR: 5 (5" Semester) Working time (hours) a semester; E - Exam
Przedmiot w c Al P S |ECTS|TYP
Nr (Practical|(Laboratory
Subject unit - semester curricular (Lecture) classes) | classes) (Project)|(Seminar)
Podstawy automatyki i regulacji automatycznej Il
5.1 |Fundamentals of automation and automatic control 10 - - 20 - 4 K
1l
5.2 Pod'stawy rrvkrokontroleréw 20E " 20 10 = - K
Basics of microcontrollers
5.3 Przetworniki el?ktromechanlczne | 15 10 _ B _ 4 K
Electromechanical converters |
1 — - -
5.4 Robot‘yka | }flnemafyka i programowa.me robotéw 20 10 _ _ . 4 K
Robotics | - Kinematics and programming of robots
Automatyka przemystowa IV - Sterowanie
procesami technologicznymi
5 20E - - 20 - 4 K
. Industrial automation IV - Process control
technology
5.6 Energoelektron'lka | 15 _ _ _ _ 2 K
Power electronics |

W semestrze
& ‘7‘(-'-)1.“.

Liczba godzin w semestrze umber of hours in a 100
semester) 26
Razem godzin/ECTS w semestrze (Total hours/ECTS in a 210
semester)
. * Liczba godzin zajeé w semestrze; E - egzamin
B ulc (G s emasieh Working time (hours) a semester; E - Exam
Przedmlot w C|iT=L P S |ECTS|TYP
N .
4 Subject unit - semester curricular (Lecture) (;':s‘:'::)"(":l::;aet:)ry (Project)|(Seminar)
Podstawy automatyki i regulacji automatycznej ill
6.1 |Fundamentals of automation and automatic control | 10E - = 20 = 4 K
1]
6.2 Sze'regowe ma.gnstrale _przemyslow? 10 _ _ 20 _ 3 K
Serial communication protocols for industry
6.3 Energoelektronllka Il a _ 20 _ _ 2 K
Power electronics I




Kierunek studiow: AUTOMATYKA | ROBOTYKA
Field of study: AUTOMATIC CONTROL AND ROBOTICS

Politechnika Opolska
Wydzial Elektrotechniki, Automatyki i Informatyki

Przetworniki elektromechaniczne |l
lectromechanical converters I

Robotyka Il - Dynamika i sterowanie robotéw m-“
Robotics Il - Dynamics and control of robots
Symulacja komputerowa uktadéw robotyki “--
Computer simulation of robotics systems

| ), 20 | W S Sz

Pi dmioty obieralne wymaga a liczbe
otional unit: compuisory £

 of microcontrollers in |
‘. ljutomartion
amiot wyDbi l‘n’ll«y“ Zastosowanie
crokontrolerow w robotvcee
JUrs Applicatic
{ y |
zedmioty obieralne — wymagana liczba p. | CTS w seme
Jptional units ’([w[r){“» ory eC1SIn mesler,
e T ——r |
6.8 | 4 (E) J i 20 ‘ - 2

|Foreign language

Llczba godzin w semestrze (Number of hours ina 145 (w tym 20 godz. obieralne)
semester)

Razem godzin/ECTS w semestrze (Total hours/ECTS in a
semester)

Liczba godzin zaje¢ w semestrze; E — egzamin

th

{Semestat] Working time (hours) a semester; E — Exam
“__-“ ECTS | TYP

Subject unit - semester curricular (Lecture Practlcal {kahorata roject) (Semmar
classes) | classes)

.-n--
sterowania
Industrial automation V - Industrial control systems n .
Frzedmioty ooleraln wymaganeé W Semestrze Y }
1) v ptional unit: mpulsory 7'17‘ S in a semest | J
Przedmiot wybieralny Il.- Sieci przemystowe w | | ' ' l
|automaty: ‘
[Elective course || - Industrial networks
!-‘l"u-i reitfe] :
;I)?“': redmiot wybieralny |l - Systemy transmisj| -|:l”-_§l'-;
utomatyc i
ive course | 1
Jtomation
‘ ~“raca pr 4;!;;-5‘[7.';,",
[E: diplom: project

|Przedmiot wybieralny Il - Inteligentne system

t“"il wanie
’ lective course |l - [ntelligent control system:

.'."x redmiot wybieralny Il - Metody sztucznej

se ||| - Artificial inte ||;s| 1al Mmethodas
wybieralny, IV = Algorytmy sterowani:
gl .7:|.
surse | Discrete control algorithir
zedmiot wybieralny |V - Sterowanie dyskretne
|oDleK@am| *5‘.[2_:a mi
Elective course IV - Discrete control ontinuous

Sysiem




Politechnika Opolska Kierunek studiéw: AUTOMATYKA | ROBOTYKA
Wydzial Elektrotechniki, Automatyki i Informatyki Field of study: AUTOMATIC CONTROL AND ROBOTICS

.'.4‘.\1. temy

Electiv OUrs Robotics Il - Security and image

|pro!
P mMIof

attnikowe uk

(4)
Y

|
I
N 1 \ |
ll CLIVi OUr Y onverter-ied arive systems | | : | | ! A
) l

4!v~l» tic

3t
Llczba godzin w semestrze (Number of hours in a 110 (w tym 100 godz. obieralne)
semester)
Razem godzin/ECTS w semestrze (Total hours/ECTS in a

semester)

Liczba godzin zaje¢ w semestrze; E - egzamin
. th
Sty Tul ) Working time (hours) a semester; E — Exam
n“——nn ECTS | TYP

2 . ractical|(Laboratory
Subject unit — semester curricular (Lectur - (Project M

m Zaawansowane algorytmy sterowania
Advanced control algorithms
m
Artificial intelligence in process control
| Przedmiot bieralr
3 . pronarunits ='compuisc
| vybieralny VII - Mik
1apIiK \ilal nernet Rze \/

‘ { ourse Vi

llu internet of Things

D) iSess oy,

(Przedmiot wybieralny VII
"y“l 1§ ZOoNyCr

{Electi urse VI

|
IRy

t wybieralny VI - Implem
i 17 |;||'.]:»|'|| (‘,.' v
| intelligence in

t wybieralny VIl - Mechanizmy sztucznej
v.interakcji. maszyn ZIOW|

(tificial intelligen

o I AR N

ystemy

omputer-c SQ Inaustrial |

lutomation system: “

- -+

rzeamiot wybieralny IX - Syste PLC w technice |
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Kierunek studiéw: AUTOMATYKA | ROBOTYKA

Politechnika Opolska
Field of study: AUTOMATIC CONTROL AND ROBOTICS

Wydzial Elektrotechniki, Automatyki i Informatyki

Liczba godzin w semestrze (Number of hours in a 60 70 (w tym 50 godz. obieralne)
semester) y §og% 34
Razem godzin/ECTS w semestrze (Total hours/ECTS in a 130
semester)
PLAN STUDIOW RAZEM (TOTAL STUDY PLAN) ECTS
tacznie godzin kontaktowych/ECTS w planie studiéw 1530 210
Total contact hours/ECTS in study plan

STATYSTYKA PROGRAMU KSZTALCENIA

Typ Przedmioty - p. ECTS razem wg planu udziat

o] Ogdlne 6 2.86 %

Ow Ogélne wybieralne 10 4.76 %
K Kierunkowe 108 51.43 %
P Podstawowe 27 12.86 %
Kw Kierunkowe wybieralne 59 28.10 %
Lacznie: 210 100.00 %

Politechnika Opolska
Wydziat Elektrotechniki, Automatyki i Informatyki PRODZIEKAN
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SYLWETKA ABSOLWENTA STUDIOW I STOPNIA
NA KIERUNKU AUTOMATYKA I ROBOTYKA

I stopien

Absolwent studiow I stopnia kierunku Automatyka i Robotyka posiada wiedz¢ z zakresu automatyki, analizy
sygnalow, podstaw sterowania, praktyczng wiedze umozliwiajacg efektywne wykorzystanie sprzetu kompute-
rowego oraz profesjonalnego oprogramowania inzynierskiego, stuzacego do opracowywania aplikacji dla
roznych platform systemowych i sprzgtowych. Absolwent potrafi w stopniu podstawowym wykorzystywac
aparat matematyczny do analizy wlasciwosci szerokiej klasy systeméw automatyki i robotyki, modelowac,
identyfikowaé i symulowaé systemy dynamiczne, projektowac i analizowaé systemy sterowania cigglego i
dyskretnego a w tym systemy czasu rzeczywistego, implementowa¢ metody sztucznej inteligencji w syste-
mach automatyki i robotyki, programowac systemy mikroprocesoréw i uklady programowalne, projektowag i
programowac aplikacje webowe do celéw przemystowych, projektowaé przemystowe sieci komputeréw. Ab-
solwent studiow [ stopnia AiR posiada wiedzg i umiejgtnosci pozwalajace na znalezienie zatrudnienia w bran-
zy zwigzanej z automatyka i robotyka, a w szczegdlnosci w programowaniu rozproszonych systemow stero-
wania SCADA, sterownikow PLC, systemow sterowania stosowanych w robotyce, ale rowniez w przemysle
elektrotechnicznym, elektronicznym, energetycznym. Absolwent moze by¢ zatrudniony jako projektant ukla-
dow i systemow sterowania bazujgcych na technice mikroprocesorowej i komputerowej. Moze tez znalezé
zatrudnienie jako specjalista eksploatacji systemow pomiarowych oraz systeméw informatycznych. Nabyte w
trakcie studiow kompetencje spofeczne pozwalaja na tatwiejsze wejscie na rynek pracy. W szczegdlnosci
absolwenci sg przygotowani do pracy w zespole opartej o zasady etyczne, a takze maja Swiadomos¢ wplywu
podejmowanych decyzji na sSrodowisko spoteczne.

PROFILE OF A GRADUATE OF FIRST CYCLE COURSE
IN THE FIELD OF AUTOMATIC CONTROL AND ROBOTICS
(BACHELOR DEGREE LEVEL)

1st cycle course (B.Sc. degree level)

Graduates of the first-cycle course in the field of Automation and Robotics gain knowledge in the areas relat-
ed to automation, signal analysis, fundamentals of control, and receive practical knowledge enabling them to
effectively utilize computer hardware and professional engineering software for the purposes of developing
applications for various system and hardware platforms. The graduates are capable of applying mathematical
apparatus on a basic level for the purposes of the analysis of characteristics of a wide class of automation and
robotics systems and models, identifying and simulating dynamic systems, designing and analyzing continu-
ous and discrete control systems, including real-time systems, implementing artificial intelligence methods in
automation and robotics systems, programing microprocessor systems and programmable circuits, designing
and developing web applications for industrial purposes, and designing industrial computer networks. Gradu-
ates of the Bachelor degree course gain the competence and skills needed to find employment in industries
related to automation and robotics, in particular in areas such as programming of distributed SCADA control
systems, PLC controllers, control systems applied in robotics, but also in the electrical, electronic engineering
and energy industries. The graduates can find employment in the design of computer systems and control sys-
tems based on microprocessor and computer technology. They can also take on a role as a specialist in the
operation of measurement systems and IT systems. Social competences acquired throughout the course allow
them to more easily enter the competitive labor market. In particular, graduates are prepared to perform func-
tions in teams on the basis of ethical principles, and they are aware of the impact of their decisions on the
social environment.
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